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Two players receive independent haptic feedback
through the contact pads

- ' A
RTIZKZKE®E L TOEE- R DERK RT |2k B {RIEfbERD & B




S VR XY &b A i

1= TY

HT

Human Technologies




8 = EtL E A DX

HT ANOEEZEHA, BEBLTIELHTS

0.642 (41+2)

N EEBEDEER AT
(B—arvxvFrDOFIA)




X > A - - .-:f:-::w" isi ngineerin
HILTEELEAESDI=DHIC e ot e

HT B2 -&D7=H\c
YR IET
AV EE=42)5

Y- RYFI—=0I2&D
BMSEEORRER

11/45



EHEN~Za—-AYrI A T ot e
HT EW.-‘I"HUE’(IE BRI tpAE R ENETAIL, WSS Ak

~
i e &
Sympathetic neurai-
r & @
: .iPS cardiomyocytes
Cardiomyocytes
Hﬁ%ﬂlﬂﬂ@ﬂéﬂkiﬁt{xﬁﬂhd)_ﬁﬂ‘mﬁ%
L N EBIBEICKHERETA (PIVINAR—RGEDBBRRHELGHEIADAD= XAﬁEHﬂ)/
? 9 y A
—:—chose +¢,(1+cosb: (I +0¢;)
6 g (t)[c2(1+c059) sin 6, ]
. EBRBEUTORYMEE ) ( ﬂwl-—?m%ﬁu\#ﬁm%ﬁ' AIFEDERE

12/45



SENSEREDN/DIC~Y—ERATE

e,

Dept. of Precision Engineering
The University of Tokyo

Tmeline
'J ‘ 14 O‘Z.DD 14:02:10 14:02:20 14:02:30 14 0‘2.40 — 14:02:50 14:03:00 14:03:10 14 0|3 20 14 U|:I 30 14:03:40 14:03:50 14:04:00
E =
TS l kU oiRe FUv iRt kU ot B ot P
FA | e F U o kU 2Rt k2Rt Fus SRt 5
| I




S VR XY &b A i

I:I7'7

Production Technologies




PT %ERL 74U\ RIS
BHLLVRIEETYIFUIN =Y RF L

15/45



REOBEBRELTORZBEICIRS

The University of Tokyo

Ve g 4 d 4 4 d 4 44 2

TRy USRS
<, -oa3D7") o M DI

"BREREE VT TINMMA
200pm Wl TT /N1 RDER &,
SeAhig S /8 FE L= T4 o00RyFDER G
B~ 203Dk




7 e
T /9}» I / / I) /7 "::::% Dept. of Precision Engineering
®e®  The University of Tokyo

AVEA—39 57490 X KBIZERLT:
Xt O7OTH

BREASERFvY DTV A TRERDEE
AXv o L=T—320O8N

17/45



RELFEORS

a2

R
AER ) EENE
o EHRIE

A 4
RBEIFEEEY

-©

AAHO=ZOR
SEHE
P

v

BEIFREES

N oy ~ N— P
AL —i g iEE

=g %ﬁu‘ﬁ >

Ei5
AT




O
s¢s® Dept. of Precision Engineering
The University of Tokyo




Ve T—av 1<

n JOVIVMDOERAERS
(24, 34F)

m FOGRX WamAERE
(34%)

m EEISLEF—I3y
(A B ZmPRIFERE in English.
NativeDE EN T ZE(ZIgE)




"mETLET—a0)ER




REIFHOHEORH BREERER

n EREDORE
m F%’ﬁ&i‘

N §<0)§E§E"Jl§¥

B hFEIaL— 3 RN




REBIFHORBONM EWAR = o

n [FEETORBZERHARICEYET
m 10AZERPEERS HETILEY




= s

— S .. . .
— “sco4%s" Dept. of Precision Engineering
F ... The University of Tokyo

e |55

20174E3HIETORAR 2018438 REOEHE BEAI
TERMENESR 2E5H THHER SEEN

\ ,

24/45



Rz SEA

Oy N S TR Oy MO m%lilﬂ%-y-n'cﬁa
=1

e

IEEE RAS JP (37BMV)

(14
o'.o.'.
‘ "

,% Dept of Precision Engineering
... The University of Tokyo

LIEWJE AIFFF&TRE
REARAE—F (RFUVE)

SRBSEOSHA
25/45










FBIZKDA2>F=-RykRk
ILESLTIFTLK
500ml X 23AR D ek x
AL !




A7 ENMNI

E &5 A R 5%

..etC




L ¥ﬁii%nj—:“j I; 9‘ *‘l










r HWHED2XALM Y F







XisHioa @oFe [N NSK LA imee

EgiH @ DENSO NEC MITSUBISHI

SHMZ , /‘f’. dEE HK=BITUPIL

ELIO H I x Jatco - e _All for dreams Q MELJ E&ﬂeu élH:I
OLYMPUS TOSHIBA @

. @mnﬂumlﬁﬁfxﬁn -
Canon o2 HITACHI

‘ ﬁ//?é?é/ﬁ?sg Inspire the Next “ﬂx“' B E e
FAN Uc MEIDEMN
NS Solutions N’ko

~, FusiFitm ©YAMAHA
- GPI
@ Mitutoyo A ZZ&







O DEksgs CoruRE

ZRICT C o780 |

O b OhREEOR S
LAEBRP D DORTrY =7 b

® A%

% ¥ Y 7 OFFEHT D

=L DOHDOIEHhY



REIFEOFI7TS

EE)EE - i
2588 - #1E
H—E A%
B - TRILF—
154 - s
Y9957 3/5 b

T+ T DAt
FRIGE

=AY —
BT
J

> FHUWLWRFETWO SRS - HEE

> EREt - EESBICHBIFDA—/N—TITI=F

> HUWERGEEDOE VR AET IV EIRE T2 EEE

» EFREEE L. RAMS0F OEMGHEE
R IBEMIVHILI

KRR HEN
E+aRiE wtme (o
\ Y= T )
IN§E = EE{Z
A & X
- ShExR
= H ¥ - Wi
)
I

RSN R E AR

FEINCN I HN A
2r NI s i T >




RX, ~
Ao 201 3~2017

B, EEA 5o s
BEY B e

18%

2SN

=t
H—'2 @ 8%

BT TS
Nk E$§=§j -

- e
= _j.__ =



T2 TRINUIEE %I-?—ﬂ@ﬁ'ﬁ%b‘bd)i'ﬁ&

BETEH
A5 O g 2 e ‘
ERZF=RFE mmgs —pEye
HIR PUE
15 LA 15 LAY
BFFT8AIEE BFEFET2HIEE
ot IRERE ot IRERE
485 M/ % 605 M/
GEIFR (BEIFRIOFIE) B LFER BM23F238%
j(EJ_&‘ 6%}_@% " NS EHIAERDEFAT
EH N ’
(BAS—hoA S>3t Hamaneinn o

s H) DEE



KBTS ch )3T R I S -

EPFL: RAREFIRKFO—H IR
KTH: RUz—T7TUEILTIRKF
Rice U: 7A)H T4 AKE

Ivr‘J \:L//\/I$—|—j(%




A H20:1 5 ~ 13%&5 1311%&2

B LFROBEEFENEBICHRABTERBMNLET.
R-BEANTE, EFICRELTORZR, ﬁ’C’b*E:.ﬁL’C(T:éL\

L]

b=y

5/25(%)" 6/ 12(»9%!11»-7':‘//-5:—;»5@1;5

SEFELDORRESETVNVET
LENDIE, FEDIE, KB TOEFDOZE M TEELN TS0

42/45




mELFE EREFHRS

EALEE?
ESLSEEHID?
ENEHLRARHTES?

5 TSR B A A— L OSKype R EE AL T — 1 — TR
2LET.

s EHEOHIEHE TEFE

L

REDEFHIELZHT,

SEEERF TRV =LET.

JEEESGENE AN < 5 ~6 5208 (7k)

SELLFZERIHPA~  nttp:/imvww. pe.t.u-tokyo.ac.jp/




o
=
=
)
)
£
o
e 2
w5
o
e
2 BT
o 2
£5
Pe
e O
o F
-
o
)
(]




HF5LTVET !

¥ BEIFH 2018445

e o A




	精密工学科 ガイダンス
	精密工学科
	スライド番号 3
	ミッションを支える先端技術
	人工知能AIを用いた自動運転・運転支援
	原発対応・災害対応ロボット
	手術支援ロボット・医用工学
	RT を活用した情報インタフェース
	ミッションを支える先端技術
	超高齢社会への対応
	安心で安全な社会のために
	生体計測～ニューロサイエンス
	豊かさと満足のために～サービス工学
	ミッションを支える先端技術
	PT を活用した新しい創薬
	スライド番号 16
	デジタルエンジニアリング
	精密工学科の教育
	倒立振子プロジェクト
	プレゼンテーション力を磨く
	英語プレゼンテーションの実際
	精密工学科の教育の特徴：基礎と実践
	精密工学科の教育の特徴：卒論研究
	卒業論文
	研究成果を世界へ
	スライド番号 26
	スライド番号 27
	スライド番号 28
	スライド番号 29
	スライド番号 30
	スライド番号 31
	スライド番号 32
	スライド番号 33
	スライド番号 34
	スライド番号 35
	スライド番号 36
	スライド番号 37
	精密工学科のキャリアプラン
	就職先
	精密学生対象の奨学金制度
	大学院在学中の交換留学制度
	精密工学科 今後のイベント
	スライド番号 43
	201７.04.01
	スライド番号 45

